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HELSEL Website ：https://www.helsel.co.kr

HELSEL Technical Support : 1688-5343

이매뉴얼은예고없이업데이트될수있습니다.
설명서에대한질문이나제안이있는경우본사를통해문의하시기바랍니다.
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FC의 화살표가 향한 방향이 전방입니다. 설치한방향에유의하여 Assistant에반드시반영하십시오

수신기의 S.bus는 FC의 RC 포트에 연결됩니다.

수신기의 데이터링크는 FC의 LINK포트에 연결됩니다.

PMU는 FC의 POW포트에연결됩니다.

PC Assistant 연결시 사용되는 USB케이블은 FC의 LINK 포트에 연결됩니다.

LED는 FC의 LED포트에 연결됩니다.

GPS의 화살표가 향한 방향이 전방입니다. GPS는 FC의 GPS포트에연결합니다.

기타구성품과 자세한 설명은 FC 매뉴얼을 참고하십시오
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FC 셋팅 (PC Assistant) –기본설정 (프레임,모듈설치)

1. 조립한기체에맞는프레임유형을선택합니다.

1. IMU장착방향 : 프레임조립시부착한 FC의방향과같은방향을선택합니다.
2. GPS장착방향 : 프레임조립시부착한 GPS의방향과같은방향을선택합니다.
3. IMU위치중 X에 16을입력합니다.

부착방향과일치하는지확인!
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G410 G610 G616 G410 G610 G616

Roll 보정 50 18 100 Roll 댐핑 60 40 100
Pitch 보정 50 18 100 Pitch 댐핑 60 40 100
Yaw 보정 30 45 80 수직보정 50 40 70
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최대기울기 최대상승속도 최대하강속도 최대속도

20.00 4.00 2.00 6.00
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Roll/Pitch Yaw 수직 항로

G410 80 100 100 100

G610 120 100 100 100

G616 150 100 100 100

브레이크 이륙 기동성 조화성

G410 80 100 100 100

G610 0 100 100 100

G616 15 100 150 130

수평 수직 자세

G410 35 100 5

G610 50 100 8

G616 150 100 5
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Attention

More product support

HELSEL Website ：https://www.helsel.co.kr

HELSEL Technical Support : 1688-5343

이매뉴얼은예고없이업데이트될수있습니다.
설명서에대한질문이나제안이있는경우본사를통해문의하시기바랍니다.




