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소개

RadioLink M8N GPS SE100을 구입해 주셔서 감사합니다.

제안:이 GPS의 장점을 충분히 누리기 위해서는 설명서를 잘 읽고 아래 설명과 같이 장치를 설정하십시오.

메뉴얼을 참고하시거나 저희 애프터서비스(0755-88361717)로 전화주시거나 로그인 해주세요. https://www.facebook.com/
Radiolink-1455452961436694/ 질문이 있는 경우 질문에 대한 답변과 관련된 문제를 확인합니다.

생산 절차의 예상치 못한 변경으로 인해 이 설명서에 포함된 정보가 예고 없이 변경될 수 있습니다.

자세한 내용은 아래와 같이 당사 웹사이트를 확인하십시오.

http://www.radiolink.com

지원 및 서비스:

안전한 작동을 보장하기 위해 취미의 "비수기" 동안 매년 RadioLink 장비를 수리하는 것이 좋습니다.

서비스 및 지원 웹사이트를 정기적으로 방문하십시오.www.radiolink.com . 이 페이지에는 광범위한 프로그래밍, 사용, 
설정 및 안전 정보가 포함되어 있습니다.

모든 기술 업데이트 및 수동 수정은 이 웹 페이지에서 제공됩니다. 거기에서 질문에 대한 답변을 찾지 못한 경우 가장 빠르고 편리한 응답을 위

해 이메일을 통해 문의하는 방법에 대한 정보는 문의 영역 끝을 참조하십시오.

애프터 서비스:

더 많은 서비스를 받으려면 여기에서 시작하세요. 

www.radiolink.com

전화:+86-755-88361717

이메일: after_service@radiolink.com.cn
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M8N GPS SE100
RadioLlink M8N GPS SE100은 RadioLink 엔지니어들의 15년 전문 무선 경험을 바탕으로 회로도 설계에서 PCB 배치까지 IC 감도 지수의 
한계를 뛰어 넘습니다.

50센티미터 위치 정확도. 열린 땅에서 6초 안에 20개의 위성을 배치합니다. 업계 최고의 계곡 스테이션 키핑 능력.

SE100은 PIXHAWK, APM, NAZE32 등과 같은 모든 오픈 소스 비행 컨트롤러에 적합합니다.

RadioLink M8N GPS SE100 구성
GPS 디코더 칩: RadioLink M8N GPS SE100은 최초의 GPS 브랜드 u-blox UBX-M8030(M8), 72채널, Infineon의 MMIC 
BGA715L7의 최고의 수신 칩을 사용하며 단일 GNSS 7N보다 훨씬 우수합니다.

GPS/QZSS L1 C/A, GLONASS L10F, BeiDou B1, 동시에 작동하는 2개의 GNSS 동시 수신. SBASL1 C/A: WAAS, EGNOS, MSAS

지자기: Honeywell의 HMC5983

안테나: 2.5dbI 고이득 및 선택도 세라믹 안테나 전력 증폭 IC: Infineon

의 MMIC BGA715L7

더블 필터: SAWF(표면 탄성파 필터) 형식 Murata

매개변수
1) 위치 정확도: 동시 GNSS로 작업할 때 50센티미터 정확도.

2) 속도 정밀도: 0.1m/s

3) 최대 높이: 50000m

4) 최대 가속: 4G

5) 감도

추적 및 탐색: -167dBm, 캡처 신호: -163dBm, 콜드 스타트: -151dBm, 핫 스타트: -159dBm. 6) 최초 수정 시간: 콜

드 스타트: 26초, 핫 스타트: 1초.

7) 포트 연결

전원 공급 장치: 전압 5V DC+-5%, 전류 50~55mA

8) 포트

A. GPS UART 인터페이스, 전송 속도: 1.2K/4.8K/9.6K/19.2K/38.4K/57.6K/112.5K

B. 지자기 I2C 인터페이스

최대 업데이트 속도: 최대 10Hz 최대 

속도: 515m/s
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위치 표시
인간화 된 포지셔닝 녹색 LED가 나타냅니다. 전원을 켜면 안테나 근처의 표시등이 항상 켜져 있습니다. 위성이 발견되면 안테나 근처의 표시기
는 항상 켜져 있고 다른 표시기는 깜박입니다.

커넥터의 정의
PIX에 연결: 빨간색 와이어-VCC, 흰색 와이어-TX, 주황색 와이어-RX, 검은색 와이어-GND, 녹색 와이어-CLK, 노란색 와이어-SDA GPS 메인보
드: 흰색 와이어-RX, 주황색 와이어-TX, 빨간색 와이어-VCC , 흑색선-GND, 녹색선-CLK, 황색선-SDA

방향 지시
화살표는 전면을 나타내며 비행 컨트롤러와 같은 방향을 가리킵니다. 비행 컨트롤러와 같은 방
향을 유지하십시오.

삼



PIXHAWK에 GPS 연결 APM에 연결
GPS 연결 포트용 6핀: 설치 방향에 주의하십시오. GPS 방향은 비행 제어 방향과 일치합니다.

I2C 연결 포트용 4핀: APM의 내부 나침반을 제거합니다. 그렇지 않으면 GPS 나침반이 연결되어 있어도 데이터가 없습니다.

나침반 보정(APM 미션 플래너로 보정)
나침반 보정(Mission planner 버전 1.3.39 사용), PIXHWAK와 함께 사용하는 경우 Pixhawk/PX4를 선택하십시오.
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비행 컨트롤러 APM과 함께 사용하는 경우 APM 및 외부 나침반을 선택한 다음 실시간 보정을 클릭하여 나침반을 보정하십
시오.

이 그림과 같이 보정하고 완료를 클릭하여 보정을 완료합니다. 확인을 클릭하여 설정을 저장합니다.
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만약에엑스2+와이2+지2 ＜600, 나침반 #1 또는 나침반 #2를 취소해 보십시오.
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